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VOITURE AUTONOME

Scénario :

La ville d'Orthez souhaite tester une ligne de voiture autonome.

Objectif :
Le robot doit suivre le parcours proposé sans toucher les obstacles et respecter 'arrét
demandé.

Matériels :
Plateau mélaminé avec ruban adhésif de 19 mm.

La piste sera composée :

e d’un tunnel (longueur de 40cm, largeur 185 mm et hauteur 120 mm) avec utilisation
de I'éclairage du mBot.

e d'une zone d’arrét de 2s avec mise en ceuvre de signaux sonores ou visuels sur le
robot.

e d'un garage matériel (entrée 145mm de large, 120 mm de haut et 220 mm de
profondeur) en fin de circuit ou le robot devra s'arréter.

e Le garage n'aura pas de toit.
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Comptage des points :

Niveau 1: La voiture suit la ligne jusqu'a l'arrivée.
Niveau 2: Niveau 1 + franchir la zone blanche.

Niveau 3: Niveau 2 + s'arréte dans la zone d'arrivée sans toucher les bords et sans

dépasser.

Niveau 4 : Niveau 3 + La voiture passe sous le tunnel sans le toucher en allumant les
lumiéres, continue de suivre la ligne jusqu'a l'arrivée.

Niveau 5 : Niveau 4 + jusqu’a la zone d’arrét, fait une pause d’au moins 2 secondes avec un
effet sonore et continue de suivre la ligne

Niveau Bonus: Niveau 3 + 1 obstacle sur le circuit a contourner.

Chaque niveau devra étre validé par un enseignant.

Niveau 1 | Niveau 2 Niveau 3 Niveau 4 Niveau 5 Niveau Bonus
Argote 10 10 10 10
Fébus 10 10 10 10
Jeanne 10 10 10 10 10 10
d’Arc
Corisande 10 10 10 10 10 20
d’Andoins
La Cidadelle | 10 10 10 10 10
Amikuze 10 10 10 10 10 30
Jean Moulin | 10 10 10




